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PINCE A MORS LY
PARALLELES

MODELISATION DES LIAISONS
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A={1,2,6,7,611,12, 14, 15}
B={3, 4,5, 10, 17, 18, 19}

C= {13}
D=(8, 9}
DEENEC) o ) 2 (a ®
b '\‘_‘ ”“"_‘. . B 6 \ L
’E 47 N 2 e ; N\ Lo 44 a
P B> W N } S

Figure 1 : Pince avec les mors fermés ~ 23)

Figure 2 : Pince avec les mors ouverts

ETUDE STATIQUE DANS LA POSITION PINCE OUVERTE
Effort de serrage :

=5 0
Tpiéce/D = 35 0
o o

Le systéme comporte un plan de symétrie (O, x, y) dans lequel pourra étre effectuée
I'étude statique.

Systéme isolé : D

Bilan des actions mécaniques extérieures :

Pince a mors paralleles 1/4




TG Mf H:\TGMf2006-7\statique\statique pince NM corrigé.doc

A/D : G(RY) XA/D LA/D XA/D 0
T,,= 0 M,,; dansleplanOxy: T, , = 0 0
R ZA/D NA/D R 0 NA/D
C/D : Po(Qy) 0 0
TC/D = YC/D O
0 0 O
Effort de =5
serrage Tocerp = 935
L0 o

Le systeme matériel isolé est en équilibre donc la somme des torseurs des actions
mécaniques extérieures qui lui sont appliquées est égale au torseur nul.
TA/D+TC/D+T =R{O}

piécel D

Pour ajouter des torseurs, il est nécessaire qu'ils soient exprimés au méme point. Je
dois donc déplacer deux torseurs pour les mettre au point R, ou le torseur comporte le
plus d'inconnues.

Déplacement du torseur de /D de QenR:

Mcip (R) = MC/D(Q) + @/\EC/D

0) (22-34 0 0) (-12 0 0
Men(R)=|0 |+ 20-31|A| Y., |=| 0|+ -11 [A| Y., |=| ©
0) { 0-0 0 0) (0-0 0 -12v,,,
0 0
TC/D: YC/D O
L0 -2y,

Déplacement du torseur de serrage (piece/D) de TenR:

Mpiéce/D (R) = Mpiéce/D (T) + ﬁ/\ﬁpiéce/D

0 55-34 =5 0 21 =5 0 0
M piccern(R)=| 0 |+ 31=31|A|35|=|0|+| 0 |A[35|=| 0 |=| 0
0 0-0 0 0 0-0 0 21x35 735
-5 0
picce/D 350
L0735
Equations scalaires :
TA/D +TC/D +Tpiéce/D = R{O}
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-5 0 0 0 Xip 0
picce!D — 350 T = X 0 CTyp = 0 0
R 0 735 R 0 -12Y.,, R 0 N, p
S+X,,=0 Xyp =3
35+Y.,,=0 = Y., =-35
735-12Y.,,+N,,, =0 N, ,=-735+12Y,,, =-735+12*(-35) =-1155
5 0 0 O
T,,= 10 0 et I.,,= <735 O0¢. |
R 0 -1155 0 0 O

Systeme isolé : C

Bilan des actions mécaniques extérieures :

A/C:P(P2) X,c 0
TA/C = YA/C 0
Lo oo
D/C : Po(Qy) 0
T,e= 135 0
0 0
B/C : Po(Sx) Xge O
Ty = 0 O
Lo o

Le systeme matériel isolé est en équilibre donc la somme des torseurs des actions
mécaniques extérieures qui lui sont appliquées est égale au torseur nul.

TA/C +TD/C +TB/C = p{O}

Pour ajouter des torseurs, il est nécessaire qu'ils soient exprimés au méme point. Je
dois donc déplacer deux torseurs pour les mettre au point P, ol le torseur comporte le
plus d'inconnues.

Déplacement du torseur de D/C de QenP:

Mpic(P)=Mpic(Q)+ POANRp/c
0) (22-12) (0Y) (0) (10 0 0
Mpic(P)=|0|+|20-19 |A|35|=| 0 |+| -1 |A|35]|=| 0
0) L 0-0 0/ \o) Lo-0) Lo) |350

0 0
T,e= 435 0
0 350

P
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Déplacement du torseur de B/Cde SenP:

MB/C(P) = MB/C(S) + PSARs/c

0 19-12 Xyc 0 7 Xyc
Muc(P)=|0|+| 8=19 |[A| 0 |=]0[+| =11 |A| 0
0 0-0 0 0 0-0 0
XB/C 0
Tye = 0 0
Sl 00 11X,
Equations scalaires :
TA/C +TD/C +TB/C = P{O}
Xyic 0 0
Tye = 0 0 s Tpe= 335 0 Tye=
S0 11X, » 10 350 »
XB/C +XA/C :0 XB/C +XA/C :0 YA/C :_35
35+Y,,=0 = Y, =735 hnd XpetX,e=0
11X,,.+350=0 11X,,.=-350 =350
B/C B/C XB/C — :_31.8
11
31.8. 0 =318 0
T,c= 1735 0pet Ty, .= 0 0p.
0 0 0 0

P N

Systéeme isolé : B

Bilan des actions mécaniques extérieures :
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0
= 0
11X,
XA/C 0
YA/C O
0 0
Y, =-35
-{ X, =318

X,e=—Xz=318
I

RZSSOF‘T/B ressort/ B 0
ressort/ B = 0 0
o 0 0
A/B : PG(Ox) 0 0
TA/B = YA/B 0
0 0 Ny
C/B : Po(Sx) 318 0
TB/C = 0 O
Lo oo
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