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CORRECTEUR DE PHARE

2 : DETERMINATION ET CHOIX DU MOTEUR ELECTRIQUE.

2.1: Enoncé du probléme technique.

En vue de déterminer la puissance du moteur, il est indispensable de connditre I'effort
de poussée que subit I'axe 206.

2.2 : Etude de I'équilibre de la biellette 303.
Hypotheses.
La masse de la biellette 303 est négligée.
Données :
Coordonnées dans A, X, Y, Z des centres des liaisons :
€ (0,0,-80): D (-50, 0, -40).
Travail demandé.
Par I'étude de l'équilibre de biellette 303, et en écrivant le principe
fondamental de la statique en D, déterminer une relation entre X ., ., et

Z

C301/303°
gystéme matériel isolé : 303.

X301/303 0
Action de 301 sur 303 : liaison rotule de centre C: Ty 505 = 9 Yaouzs O
Z301/303 O
X206/303 0
Action de 206 sur 303 : liaison rotule de centre D : T, 305 = 1 Yagerzos O

D Z206/303 O
Principe fondamental de |3 Statique : e systéme matériel isolé est en équilibre donc
la somme des torseurs des acCtions méCaniques extérieures est égale au
torseur nul.

T301/ 303 + T206/ 303 = D { O}

Déplacement du torseur de 301/303 de C en D.

Xaopzs O X301/303
Tooysos = | Yaowas O Tao1/308 = Ya01/303
o | Zaoyzos O o | Zaowams

M 301/303 ( D) =M 301/303 (C) +DCA R?;Ol/ 303
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- 0- (_50) X301/ 303 S0 X301/ 303 40Y301/ 303
M 301/303 ( D) =0+ 0-0 A Y301/ 303 |~ 0 |A Y301/ 303 |~ _4OX301/ 303 502301/ 303
-80- (_40) Z301/ 303 —40 Z301/ 303 50Y301/ 303

X 301/303 4'OY?:Ol/ 303

T301/303 = Y301/303 _40X301/303 _502301/303

D Z301/ 303 50Y301/303
L’€quation Ty s+ Toe a0 = {0} dOnbe alors :

><301/303 + x206/303 =0

Yao1308 T Yoosr303 = 0

Z301/ 303 + ZZOB/ 303 =0

40301305 = 0
~40X 501303 ~90Z501/505 =0
503011303 = 0
La cihquiétme équationh pertnet de déterminer |a relation 507, .., = —40X,0, 5 SOIt

X - _ 502301/303 - _ 5

= =-—Z
301/303 301/303
40 4

Et la 4eme permet de determiner Y, .., =0.

On remarque qu’alors la sixieme équation devient 0=0 ce qui montre une possibilité de mouvement de la biellette 303.

2.3 : Etude de I'équilibre de I'ensemble S (boitier 301, phare, code).

Hypothése.
Xagrzn O 5
TC(3O3 - 30D)= 0 0 avec X oo = 22303/301
c Zezam O A XY,z
Données :

Le poids de S est de 50N. Il est appliqué en G (non représenté sur le
schéma cinématique) dont les coordonnées dans le repere A, X, Y, Z sont les
suivantes : G (20, -20, -40).

Coordonnées dans A, X, Y, Z des centres des liaisons. C (0, 0, -80) ; A (O,
0,0): B (0,125, 0).

Travail demandé.
Par I'étude de I'équilibre de I'ensemble S, déterminer toutes les actions que
I'extérieur exerce sur cet ensemble.
gystéme matériel isolé : 301 + phare + code.

X303/301 0
Action de 303 sur 301 : liaison rotule de centre C : T,y = 0 0

c Zygam O

X A304/303 O

Action de 304 sur 301 : ligison rotule de centre A : T, 00 = 3 Yasouzos O

A Zpsoarzos O

cORRECTEUR DE PHARE 2/4




T G M f G:\TGMf2007-2008\statique\statique correcteur de phare corrige.doc

X B304/303 0

Action de 304 sur 301 : liaison linéaire anhulaire d’axe BY : Tqss0 = 0 0
B ZB3O4/3O3 0
0O O
Action du poids sur 301 : T ;s = 0 O
-50 O

G

Principe fondamental de la Statique : le systéme matériel isolé est en équilibre donc

la somme des torseurs des acCtions mécCanhiques extérieures est égale au
torseur nul.

T303/ 301 + TA304/ 301 + TB?>04/ 301 + Tpoi ds/S = A{ 0}

Déplacement du torseur de 303/301 de C en A.

Xazan O X 3031301
Taos/201 = 0 0 Taos/201 = 0
e (Zaogzm O A | Lao3r301
M 3037301 (A) = Mggg/301(C) + ACARyg/301
0-0 X 3037301 0 X 3037301 0
M 05130 (A) = 0+ 0-0 |A 0 =l 0 A 0 =| 80X 303/301
0-(-80) L1301 80 Z35s1301 0
X s031301 0
DonC T,p501 = 0 80X 303/301
a | Zsoarzon 0
Déplacement du torseur de B304/301 de B en A.
Xesoaras O X 3041303
Toz0a/301 = 0 0 Toz0a/301 = 0
B ZB?>04/303 O A ZBSO4/303
M 3047301 (A) = M g304/30:(B) + ABA Rgg04/301
- 0-0 X 53047301 0 X 5304/301 —125Z 5304301
M ga04/30.(A) =0+ 0-125 |A 0 =| =125 |\ 0 = 0
0-0 Ze30a/301 0 Zeaoa/301 125X 63041301
Xesonrzos 129253041303
Taz0a/301 = 0 0

A ZB3O4/303 125)(5304/ 303
Déplacement du torseur du poids/S de G en A.

0O O 0
Tooiasis = 0 O Tooiasis = 0
=90 0 . 750
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M poids/S(A) =M poids/S(G) +AGA Rpoids/S

0-20 0 =20 0 -20x50 -1000
Mpoids/s(A) =0+ 0-(-20) [A| O |=] 20 [A| O |=|-20%x50|=| -1000
0-(-40) 50 40 -50 0 0
0 -1000
Tooidsrs = 0 -1000
=50 0

A
L,équatlon T3O3/3Ol +TA3O4/301 +TBBO4/301 +Tpoids/S - A{O} donne a|ors :

XBSO4/301 + X303/301 + XA304/301 = O

YA304/ 301 = 0
_50 + ZBBO4/301 + ZBOS+3Ol + ZA304/301 = O

~1000~125Z 553, 50, = O
~1000 +80X 355,55, = O
125>(B304/301 = 0

125X|3304/301 =0 = X3304/301 =0

YA304/ 301 = 0
_50 + ZB304/3Ol + Z303/3Ol + ZA304/301 = 0

_—1000 _
B304/301 = o
—-1000
X =-——=125
303/301 0
X azoaraon = ~ Kaograon = 129
- . 5
En utilisant la relation X __ = —szgml

4 4
Lz = _g Xao3r301 = —gx (125)=-10
_—1000 _
BI04/301 ~ 150

ZA304/301 =30- Z13304/301 - Z303/301 =50+10+8=68

125 0 -125 0 0O O
Taogr201 = 0 Op Taspaznn = 0 0 Toaoaz01 = 0 O
< (-10 0 Al 68 0 518 0
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