Q1-1 Calcul du pas

Q1-2 Sollicitation de I'épingle

Q1-3 Déformation de I'épingle

Q1-4 Calcul de la tension

Q1-5 Contrainte

Q1-6 Résistance

Q1-7 Pas angulaire

I¥l=

Pang=

Q1-8 Précision de positionnement

Q1-9 Equilibre du levier 21.

Droite d’action
/ de 86/21

|Prrad -

Q1-10






Q2-1

Q2-2 et Q2-3

56 55 53
Z 18 17 23
m (mm) 0.5 0.5 0.5
d (mm) 9 8.5
Entraxe 8.75

Q2-4, Q2-5 et Q2-6

Ergot du
basculeur 46







Q3-1 a Q3-3 Echelle des vitesses : Imm/s=> 2mm. Q3-7 Fréquence de rotation du moteur

Q3-8 Bilan des actions mécaniques sur 49.

Q3-9 Direction des actions mécaniques

Q3-4 Loi de composition des vitesses
Vet sord| =
Q3-5 Fréquence de rotation de 53/1

N53/1=

Q3-6 Rapport de transmission



Q3-10 Valeur maximale de la norme

Q3-11

Q3-12 Puissance déplacement du chariot

Q3-13 Puissance du moteur

lsosd],, =
max

Pm=

Q3-14 Couple moteur

Q3-15 Tension et intensité

Q4-1 Liaison 45/1









