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Il CINEMATIQUE

31 Calcul de Vb2/1.

O Le mouvement de 2/1est une rotation de centre O car la liaison entre 2 et 1 est un pivot d’axe Dz.

O La direction de \7;2,1 est perpendiculaire a oD.

0 Le mouvement de 5/1 est une rotation de centre H cat la liaison entre 5 et 1 est une rotule de
centre H.

O La direction de \755/1 est perpendiculaire a HD.

O Le mouvement de 9/2 est une rotation de centre D car la liaison entre 9 et 2 est une rotule de
centre D. Vipo,=0

O Vpen=Voert+Voon ==>VD9/1=vD2/1

O Vpos (echellg:»lOmmzz>1cm/s)

O Vpor=Vpas+Vosn

O ©°Vpe°=3,2cm/s

32 Détermination de V.

O Ladirection de Va,; est perpendiculaire & OA

O ﬂoportionnalité des vltgsses.

ad VA2,1:\_/22,3+VA3,1 avec VA2,3:T)'car le mouvement entre 2 et 3 est une rotation de centre A. Donc

33 Détermination de la direction de Vca.
Vean = Neas + Vgen- Avec Veys=0 car le mouvement de 4/6 est une rotation de centre C.
\754,1 =Veys t+ fcs,l. Avec VC4,3:30ar le mouvement de 4/3 est une rotation de centre C.
cai1 = Vean = Veen-
Le mouvement de 3/1? (Pas de liaison)
Le mouvement de 4/1? (Pas de liaison)
Le mouvement de 6/1 est une rotation de centre E car la liaison entre 6 et 1 est une pivot d’axe
Ez.
O Ladirection de Vce,l.est perpendiculaire a EC.

34 Calcul de V%l
O Equiprojectivité.

Ooooogo

35 Détermination de \7('34,1

O Viun.= Vs car le mouvement de 4/1 est une translation.

36 Centre instantané de rotation.
O Eg centre instantané de rotation du mouvement de 3/1 est a l'intersection des perpendiculaires a
Vasn et a Vegp.

37 Calcul de la vitesse de rotation uy;.
O 61.="Vap:®/OA=6.4/115=0,056 rad/s.

Direction Sens Intensité (cm/s)

—> —>

Voon goDb bas 3.2

= —

\ OHD gaUChe 1.1

- —

Vaon 0 OA bas 6.4

—> —>

Vean OEC gauche 11

- —>

Vean OEC gauche 11

(o 0.056 rad/s

Chariot gerbeur de caisse 1/1 17 octobre 2005 Gerbeur cinématique corrigé.doc



